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Tóm tắt 

Phát hiện phương tiện giao thông là một trong những bài toán quan trọng trong việc 

xử lý thông tin giao thông, từ đó hướng đến các dịch vụ tiện ích trong quan lý giao thông 

thông minh. Trong báo cáo này, chúng tôi đề xuất phương pháp để phát hiện các phương 

tiện giao thông, ước lượng quỹ đạo chuyển động cũng như là vận tốc của chúng. Ý tưởng 

chính là huấn luyện các bộ phát hiện phương tiện giao thông tương thích với đặc điểm về 

góc nhìn, kích thước, quỹ đạo chuyển động của phương tiện được ghi nhận trong camera. 

Phương pháp được đề xuất dựa trên việc cải tiến Faster R-CNN và DeepFlow. Chúng tôi 

tiến hành thử nghiệm trên tập dữ liệu DETRACT và tập dữ liệu được chúng tôi ghi nhận từ các 

camera giao thông tại Việt Nam. 
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Abstract 

Vehicle detection is one of the important tasks in traffic analysis toward smart traffic 

management. In this article, we propose our method to detect different types of vehicles and 

to estimate velocity. The key ideas are to train multiple adaptive vehicle detectors 

corresponding to different view points, poses, and trajectories of vehicles in cameras’ views. 

Our method is based on Faster R-CNN and DeepFLow. We conduct experiments on the 

standard dataset DETRACT and our dataset collected from surveillence cameras in Vietnam.  
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